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1.0. Lokalizacja:

Przedmiotem zamowienia jest wykonanie oznakowania nawigacyjnego toru podejsciowego
wewnetrznego wraz z obrotnicg realizowanego w ramach Inwestycji ,Modernizacja uktadu
falochronéw ostonowych w Porcie Potnocnym w Gdansku” zlokalizowanego w obszarze
morskich wéd wewnetrznych — Zatoka Gdanska w rejonie Portu Pétnocnego.

Realizacja przedmiotu zaméwienia odbywac¢ sie bedzie wg ,Projektu Wykonawczego — Poz.
Il - 3 Projekt wykonawczy oznakowania nawigacyjnego” i obejmuje:

- 4.3 Oznakowanie nawigacyjne akwenow

Zamoéwienie nie obejmuje oznakowania usytuowaneqo na falochronach :

- 4.2.1 Swiatlo wejsciowe prawe (zielone) — PGW - gtowica falochronu przedtuzajacego
istniejacy.

- 4.2.2 Swiatto wejsciowe lewe (czerwone) — LGW - na proj. Falochronie Potudnowo-
wschodnim, wyspowym,

- 4.2.3 Swiatto ostrzegawcze (pomaranczowe) — 1so.Y.6s na potudniowym zakorczeniu
projektowanego Falochronu Potudniowo-wschodniego, wyspowego, proponowana
charakterystyka swiatta: btyskowe, okres 5 sek. [1 + (4)]

- 4.2.4 Swiatto sektorowe (biate)

- 4.2.5 Ochrona odgromowa latarni nawigacyjnych
- 4.2.6 Ochrona od porazen.
- 4.2.6 Ochrona urzadzen przed ptactwem.

Oznakowanie bedzie wystawione po zakonczeniu prac pogtebiarskich.

2.0. Cel przedsiewziecia:

Celem przedsiewziecia jest wykonanie ustugi polegajacej na wykonaniu oznakowanie
nawigacyjne toru podejsciowego do Portu Poétnocnego w Gdansku prowadzgcego od
wejscia wschodniego z zasadniczego, toru podejsciowego, do projektowanej obrotnicy
potudniowej oraz nowego odcinka toru wewnetrznego tgczgcego potudniowg obrotnice z
istniejacg obrotnicg. Realizacja projekiu oznakowania nawigacyjnego ma na celu
zapewnienie bezpieczenstwa zeglugi statkbw manewrujagcych do Portu Pétnocnego i
umozliwienie rozwoju wschodniej czesci portu.

3.0. Oqgodlny opis i zakres Robét:

Przedmiot zamowienia szczegdtowo opisuje Dokumentacja Projektowa:

1) ,Projekt Wykonawczy — Poz. Il — 3 Projekt wykonawczy oznakowania
nawigacyjnego”

2) Specyfikacja Techniczna - Poz. V - 3 Projekt oznakowania nawigacyjnego

3) Proj. nr 441/2017/H-8.3p Dokumentacja techniczna plawy nawigacyjnej PM
4/2017 Aktualizacja 2017 z wydtuzeniem czesci podwodnej

4)  Proj. nr 441/2014/H-8-9 Tom 8 — Aktualizacja projektu ptawy PM 2007, Tom 9 —
Aktualizacja projektu ptawy PM 2007 — branza elektryczna
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5) Specyfikacja Techniczna Proj. nr 441/2014/H-8-9 Tom 8 — Aktualizacja projektu
ptawy PM 2007, Tom 9 - Aktualizacja projektu ptawy PM 2007 — branza
elektryczna

6) PLAWA NAWIGACYJNA TYP 1400 marzec 2017r

7) Przedmiar robot.

Przedmiotem zamowienia jest ustuga polegajgca na wykonaniu i ustawieniu:
- 7 ptaw PM2017
- 6 ptaw PSA1400

Ptawa PM2017

Ptywak o wymiarach :

* Srednica 2600mm,

* wysokos$¢ 1950mm,

* zanurzenie 1095mm.

Balast stanowi kwadratowa pftyta stalowa z zaokrgglonymi narozami
przyspawana do dolnego odcinka rury Srodkowej korpusu. W rurze wycieto duze otwory
przelewowe; pozostawione odcinki usztywniono ptaskownikiem. W weztéwkach
mocujgcych ptyte balastu przewidziano otwory pomocnicze do transportu ptawy.”
Wymiary ptyty balastowe;j:

» wysoko$¢ (od dna ptywaka) 2000mm,

* zanurzenie catkowite 3895mm.

Wieza

*masa wiezyczki (bez wyposazenia) 469 kg

» wysoko$¢ wiezyczki (od poktadu ptywaka) 4145mm,

* zanurzenie ptywaka 1175mm,

* zanurzenie catkowite 3975mm.

Ptawa PSA1400
| WYMIARY GLOWNE:

1. PLYWAK:

Srednica ptywaka @ = 1400 mm
Wysokosé¢ ptywaka H = 2089 mm
Wysokos¢ balastu Hs = 200 mm
Zanurzenie ptywaka T = 1600 mm

coow

2. WIEZA:

a. Srednica wiezy: @ = 300 mm
b. Wysoko$¢ wiezy H=2161 mm

1. PLYWAK

Ptywak wykonany bedzie jako dwa stozki z blachy stalowej okretowej kategorii A i

grubosci odpowiednio 3 i 4 mm zakonczony dennicg o promieniu R=600mm z otworem o
promieniu R=240mm (rys.1,8). Pomiedzy stozkami ptywaka bedzie mocowana odbojnica
gumowa w ceowniku stalowym [100 (rys.12). Do korpusu ptywaka przyspawano rure o
Srednicy O=480mm, gr.=4mm i d.=800mm zakonczong blachg stalowg o gr.=50mm i
srednicy O=800mm (rys.1,8). Do blachy tej mocowane sg trzy balasty stalowe o wymiarach
200x100mm L=400/260
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oraz uchwyt do mocowania osprzetu kotwicznego wykonany z preta ze stali nierdzewnej
024mm (rys.14).W korpusie ptawy przewidziano 2 uchwyty transportowe wykonane ze stali
nierdzewnej (rys11). Dozwolone jest mocowanie ptawy na dzwigu za 1 lub 2 uchwyty.

W korpusie ptawy przewidziano prowadnice wykonane z katownika ze stali nierdzewne;j
40x40x4 o dtugosci 2.450mm - 4 szt.— do mocowania zestawu akumulatoréw (rys.,8,9,10
i 13).

2. WIEZA + PODSTAWA POD LAMPE NAWIGACYJNA

Konstrukcje wiezy stanowi rura o wymiarach O300 gr.=4mm dt.=1861mm wykonana ze
stopéw aluminium odpornych na dziatanie wody morskiej typu AIMg 4,5 , stosowanych
powszechnie w okretownictwie do budowy kadtubdw i nadbuddwek jednostek morskich
(rys.2).Wieza zakonczona jest reflektorem radarowym wykonanym z blachy aluminiowej
gr.8mm (rys.3, 5).Na wiezy montowany jest pierscien ostonowy wykonany z rury aluminiowej
0O30x5

(rys.4). Miejsce to jest wzmocnione czterema weztéwkami o wymiarach 100 x 50 x 20mm
i gr.=8mm. Wewnatrz wiezy oraz reflektora radarowego przebiega rura aluminiowa O30x5
zakonczona perforowanym kagtownikiem aluminiowym oraz ptaskownikiem aluminiowym
stuzgcym do montazu okablowania (rys.2,3,5,6)

Podstawe wiezy stanowi kotnierz aluminiowy o gr.=12mm wzmocniony szescioma
weztéwkami o wymiarach 100 x 50 x 20mm i gr.=8mm (rys.2, 6).

Na szczycie wiezy bedzie zamontowana podstawa pod lampe nawigacyjng wykonana ze
stali nierdzewnej (rys.1,7) oraz znak szczytowy (rys.15,16,17,18,19,20,21,22). Pod
gniazdo lampy nawigacyjnej nalezy wspawaé¢ odpowiednig ptytke aluminiowg o wym. ok.
40x60mm (wg osobnych ustalen).

3. POLACZENIE

Wieza z ptywakiem potgczona bedzie za pomocg szpilek stalowych spawanych do
ptywaka (rys.9,10) oraz podktadek i nakretek wykonanych ze stali nierdzewnej. Pomiedzy
kotnierzami nalezy umiesci¢ przektadke wykonang z gumy zbrojonej gr.=5,5mm.

Oznakowanie nawigacyjne akwenow

A. Odcinek toru - tor gtdéwny — obrotnica potudniowa 700m

Projektuje sie ustawi¢ 4 zmodyfikowane ptawy petnomorskie PM-2017 wykonane zgodnie z

projektem pracowni Aquaprojekt nr 441/2017/H-8.3p ,Dokumentacja techniczna ptawy

nawigacyjnej PM 4/2017. Aktualizacja z wydtuzeniem czesci podwodnej”. W oparciu o

przytoczong dokumentacje nalezy wykonac ptawy.

Ptawy bedg wyposazone w:
- latarnie nawigacyjna diodowg z modutem synchronizacji GPS o parametrach nie
gorszych niz:
Swiatto dookdIne o dywergencji pionowej co najmniej 9°, intensywnos$¢ swiatta statego
koloru zielonego nie mniejsza niz 430 cd, czerwonego nie mniejsza niz 650 cd,
programowane charakterystyki $wiecenia — 255 zgodne z zaleceniami IALA, IP min. 67,
napiecie zasilania 10...18V DC, nie wigkszy niz 10W, pobor pragdu w stanie
nieaktywnym nie wigkszy niz 0,5mA, lampa wyposazona w zabezpieczenia przeciw
ptakom, mocowanie — 3 otwory montazowe na obwodzie o srednicy 200 mm., dtugos¢
kabla zasilajgcego i sterujgcego min. 5 mb., temperatura pracy: od -30 do +60°C. Dla
zapewnienia jednorodnosci uzytkowanego sprzetu oznakowania nawigacyjnego
rekomenduje sie latarnie typu VLB 44.,
- 4 panele solarne o mocy nie mniejszej niz 50W, napiecie nominalne 12 V, wymiary:
495mm (+/- 15mm) x 1000mm (+/-15mm), panel w sztywnym profilu aluminiowym,
wyposazony w tylng puszke przytgczeniowg do kabla lub z zamontowanym kablem
przytaczeniowym dt. min. 6mb,
- 4 akumulatory w technologii AGM o nastepujacych parametrach: pojemnos¢ nie mniej
niz 100Ah, napiecie znamionowe 12V, wymiary: dt. 325mm (+/- 5mm), szer. 170mm (+/-
5mm), wys. maksymalna 250mm, waga nie mniejsza niz 31kg, podtaczenie kablowe do
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akumulatora na sruby.
- regulator do tadowania akumulatoréw AGM\GEL typ FOX 220 prod. SunWare
Solartechnik GmbH & Co KG — 1 szt. lub rownowazne. Parametrami rownowaznosci sa:
wymiary max. dt. 126 x szer. 107 x wys. 55 mm. Mocowany do podfoza, rozstaw
otworéw mocujgcych 125,9mm. Prad tadowania akumulatoréw i obcigzenia
akumulatoréw min. 20A, min. IP22, napiecie wej/wyj 12V DC, sygnalizacja pracy
regulatora LED. Max. napiecie wej. sSolarow 50V DC, konektory podtaczeniowe kabli
min. 2,5mm2, napiecia odciecia fadowania akumulatoréow 14,0...14,5V, napiecie odciecia
obcigzenia przy niskim poziomie akumulatoréw 10,3...10,8 V
- osprzet kotwiczny skatadajacy sie z kotwicy betonowej 2 szt. o ciezarze tgcznym 3,5t
(1 szt. 2ti 1 szt. 1,5t), fancuch manganowy O 32 mm — 50 mb oraz kretlik 5t oraz szekle
ze sworzniem owalnym i zawleczkg wykonang ze stali kwasoodpornej typ A2 — 5 szt.
(fancuch, kretlik i szekle spetniajg norme DIN 5683-Il),
- znak szczytowy - 4 szt. na 4 ptawy (walec czerwony - 2 szt. i stozek zielony - 2 szt.),
- stacje monitorujaca systemu SYMON Il
Plawy oznaczajace odcinek toru - tor gtéwny — obrotnica potudniowa 700m zostaty
oznaczone jako:
- para ptaw swietlnych ,GTC-1"i ,GTC-2” (zielona i czerwona) wystawiona na krawedziach
poczatku odcinka toru, charakterystyki swiatet: btyskowe zielone i czerwone,
- para ptaw swietlnych ,GTC-3"i ,GTC-4” (zielona i czerwona) wystawiona na krawedziach
toru pomiedzy pierwszg parg a gtowicami falochronéw, charakterystyki Swiatet: btyskowe
zielone i czerwone,

B. Odcinek proj. obrotnica potudniowa 700m — obrotnica DCT 650m — 6 ptaw typu PSA
1400

Na odcinku nowa obrotnica potudniowa o srednicy 700m — obrotnica DCT o $rednicy 650m —
6 ptaw typu PSA 1400, ustawianych na pozycji przy pomocy kotwic do ptaw O 1400mm o
wadze 1 tona (stalowa lub betonowa) z tancuchami o dtugosci okoto 25 m kaliber 18mm
wyposazonych w autonomiczng latarnie diodowg z modutem synchronizacji GPS o
parametrach nie gorszych niz: intensywnos$¢ swiatta statego dla koloru czerwonego min. 230
cd., zielonego min. 280 cd, dywergencja pionowa min. 7°, wysokos¢ lampy max. 230mm,
Srednica podstawy max. 235 mm, montaz lampy - 4 otwory rozmieszczone rdwno na okregu
o $rednicy 200 mm., akumulatory umieszczone wewnatrz obudowy min.

96Wh, 6-12V, z panelami stonecznymi (min. 4szt.) rozmieszczonymi pionowo, dookélnie na
zewnatrz obudowy, kolor swiatta stosownie do przeznaczenia znaku nawigacyjnego,
tadowanie akumulatoréw przez port zewnetrzny z tadowarki sieciowej - w zestawie,
programowanie 255 charakterystyk swiecenia zgodnie z zaleceniami IALA, konfiguracja
lampy z pilota IR, wbudowany wyswietlacz LED, mozliwo$c¢ roztozenia lampy w celu
wymiany akumulatora stanowig:

- para ptaw swietlnych ,GTC-5"i ,GTC-6" (zielona i czerwona) wystawiona na krawedziach
poczatku odcinka toru przy wyjsciu z obrotnicy potudniowej 700m,

- para ptaw swietlnych ,GTC-7" i ,GTC-8” (zielona i czerwona) wystawiona na krawedziach w
Srodku odcinka toru miedzy obrotnicami,

- para ptaw s$wietlnych ,GTC-9”i ,GTC-10" (zielona i czerwona) wystawiona na krawedziach
poczatku odcinka toru przy wejsciu na obrotnice 650m.

Ptawy PSA 01400 nalezy wykonac¢ w oparciu o dokumentacje pn.: ,Ptawa nawigacyjna typ
1400 (stalowoaluminiowa). Urzad Morski w Gdyni. Marzec 2017” (dokumentacja w
posiadaniu Urzedu Morskiego W Gdyni)

Obrotnica 700m

Projektuje sie ustawi¢ 3 zmodyfikowane ptawy petnomorskie PM-2017 wykonana zgodnie z
projektem pracowni Aquaprojekt nr 441/2017/H-8.3p ,Dokumentacja techniczna ptawy
nawigacyjnej PM 4/2017. Aktualizacja z wydtuzeniem czesci podwodnej”. Ptawy oznaczono
symbolami F-4, F-5i F-6 i wyposazone bedg w:
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- latarnie nawigacyjna diodowg z modutem synchronizacji GPS o parametrach nie
gorszych niz: $wiatto dookdlne o dywergencji pionowej co najmniej 9°, intensywnosc¢
Swiatta statego koloru zéttego nie mniejsza niz 370 cd, programowane charakterystyki
Swiecenia — 255 zgodne z zaleceniami IALA, IP min. 67, napiecie zasilania 10...18V DC,
nie wiekszy niz 10W, pobor prgdu w stanie nieaktywnym nie wiekszy niz 0,5mA, lampa
wyposazona w zabezpieczenia przeciw ptakom, mocowanie — 3 otwory montazowe na
obwodzie o srednicy 200 mm., dtugosc¢ kabla zasilajgcego i sterujgcego min. 5 mb.,
temperatura pracy: od -30 do +60°C. Dla zapewnienia jednorodnosci uzytkowanego
przez Urzad Morski sprzetu oznakowania nawigacyjnego rekomenduje sie latarnie typu
VLB 44.,

- 4 panele solarne 70Wo mocy nie mniejszej niz 50W, napiecie nominalne 12 V,
wymiary: 495mm (+/-15mm) x 1000mm (+/-15mm), panel w sztywnym profilu
aluminiowym, wyposazony w tylng puszke przytgczeniowg do kabla lub z
zamontowanym kablem przytgczeniowym dt. min. 6mb

- 4 akumulator w technologii AGM o nastepujgcych parametrach: pojemnos$¢ nie mniej
niz 100Ah, napiecie znamionowe 12V, wymiary: dt. 325mm (+/- 5mm), szer. 170mm (+/-
5mm), wys. maksymalna 250mm, waga nie mniejsza niz 31kg, podtaczenie kablowe do
akumulatora na $ruby

- regulator do tadowania akumulatoréw AGM\GEL typ FOX 220 prod. SunWare
Solartechnik GmbH & Co KG — 1 szt. lub rownowazne. Parametrami rbwnowaznosci sa:
wymiary max. dt. 126 x szer. 107 x wys. 55 mm. Mocowany do podfoza, rozstaw
otworéw mocujgcych 125,9mm. Prad tadowania akumulatoréw i obcigzenia
akumulatoréw min. 20A, min. IP22, napiecie wej/wyj 12V DC, sygnalizacja pracy
regulatora LED. Max. napiecie wej. Solaréw 50V DC, konektory podtgczeniowe kabli
min. 2,5mm2, napiecia odciecia fadowania akumulatoréow 14,0...14,5V, napiecie odciecia
obcigzenia przy niskim poziomie akumulatoréw 10,3...10,8 V

- osprzet kotwiczny skatadajacy sie z kotwicy betonowej 2 szt. o ciezarze tgcznym 3,5t
(1 szt. 2ti 1 szt. 1,5t), fancuch manganowy O 32 mm — 50 mb oraz kretlik 5t oraz szekle
ze sworzniem owalnym i zawleczkg wykonang ze stali kwasoodpornej typ A2 — 5 szt.
(fancuch, kretlik i szekle spetniajg norme DIN 5683-Il),

- znak szczytowy — lezacy krzyz — zOtty - 1 szt

- stacje monitorujgcag systemu SYMON ||

Miejsce umieszczenia ptaw na torze przedstawione jest w zatagczniku nr 1
4.0. Uwagi dotyczace robot objetych przedmiotem zamoéwienia —

- Wykonawca bedzie moégt wystawi¢ oznakowanie nawigacyjne po zakonczeniu prac
zwigzanych z pogtebieniem toru ok. pazdziernika 2022 (Zamawiajgcy wiasnie ogtosit
przetarg na pogtebienie toru i wskazat maksymalne zatoZzenie zakonczenia prac
czerpalnych).

- W pozycji 3 przedmiaru rob6t Wykonawca musi wkalkulowaé wszystkie koszty zwigzane z
magazynowaniem ptaw od czasu odebrania ich przez Inzyniera Kontraktiu do czasu
wystawienia oznakowania. Plac musi by¢ strzezony i ostoniety przed warunkami
atmosferycznymi. Wskazane miejsce musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu i
Zamawiajgcego.

5.0. Termin realizacji zamowienia

Wymaganym przez Zamawiajacego terminem wykonania zaméwienia jest:
- catosé zamowienia — 20 (dwadziescia ) miesiecy liczone od dnia podpisania umowy.
Podpisanie umowy przewiduje sie w marcu 2021.
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6.0.

Wymagania _dotyczace wykonywania ustugi objetej przedmiotem
zamowienia

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy:

uzgodnienie technologii realizacji w zakresie pracy sprzetem ptywajacym z
Kapitanatem Portu

uzgodnienie z Kapitanatem Portu Gdansk ,Planu bezpiecznej zeglugi” i ustalenie
harmonogramu prowadzenia prac (z uzyskaniem jego akceptacji dokonanej przez
Inzyniera Kontraktu i Zamawiajgcego);

prowadzenie rob6t w sposob taki, by nie wystgpity uszkodzenia obiektéw i
infrastruktury, zlokalizowanych na terenie Portu Pétnocnego. W przypadku
wystgpienia uszkodzen tych obiektow lub infrastruktury Wykonawca zobowigzany jest
do naprawy uszkodzen lub odtworzenia tych obiektéw w sposéb uzgodniony z
uzytkownikami infrastruktury;

wykonanie atestow czystosci dna w miejscach prowadzenia robot;

Zamawiajgcy w ramach oddzielnej umowy zapewni ponizsze nadzory:

1. Nadzér autorski.
2. Nadzér inwestorski.
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