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1. Ogolne zasady wykonania robot

1.1 Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenl@dragodnie z umogvoraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét, igh zgodnéé z
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji roboét zogoleceniami Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Wykonawca ponosi odpowsdai¢ za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysgkbwszystkich elementow robot zgodnie z
wymiarami i rednymi przekazanymi na gnie przez Inspektora nadzoru. Ngostwa
jakiegokolwiek bédu spowodowanego przez Wykonawow wytyczeniu i
wyznaczaniu roboét zostanjesli wymaga tego tedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawe na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robotviyznaczenia
wysokdaci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawdyodpowiedzialnéci
za ich doktadn&. Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia
elementéw roboét dulg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy i w ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor nadzoru uwzgdni wyniki bada& materiatdw i rob6t, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z przeszoi.
Polecenia Inspektora nadzoredh wykonywane nie pniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgod gr@ba zatrzymania robot.
Skutki finansowe 2z tego tytulu ponosi Wykonawca. Rblyawca zapewni
uprawnionego geodgt ktéry w razie potrzeby dazie stiyt pomoa Inspektorowi
przy sprawdzaniu lokalizacji i ¢dnych wyznaczonych przez Wykonawc
Wykonawca zabezpieczy siepunktow odwzorowania zatong przez geodet
Wytyczenie zasadniczych linii robot pegtarskich powinno b§ sprawdzane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za termindgdeovykonywanych robét. Wykonawca
bedzie podejmowat wszystkie niegine dziatania aby stosowarzepisy, normatywy

z zakresu ochronysrodowiska na placu budowy oraz poza jego terenem. W
szczegolnéci Wykonawca bdzie zobowizany wyklucz¢ prae personelu w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowidie przewiduje i
konieczndci opracowania projektu zagospodarowania placu \Wwydo

1.2. Miejsce odktadu urobku
Urobek z rob6t podczyszczeniowych edaie odkladany pley znajdujcej st prz
rezydencji Prezydenta RP w Juracie oddalonej m&xkih od czerpanego gruntu.

2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot

2.1. Sprawdzenie jakoi wykonania robot
Sprawdzeniem jakmi wykonania robot jest powykonawczy operat geoffgzyplan
batymetryczny).

2.2. Szeroké&t toru w dnie
Szeroké¢ wykopu ziemnego nie nie rani¢ sic od szerokéci projektowanej o
wiegcej niz £ 0,50 m.

2.3. Rzdne wykopu ziemnego
Zamawiajcy wymaga podczyszczenia toru o gpsfacych parametrach: szerako
20m w dnie, gibokas¢ 1,8m,;



2.4 . Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie roboty, ktore wykazyjwicksze odchylenia cech od okienych w
punktach 1 i 2 specyfikacji powinny &yponownie wykonane przez Wykonawea
jego koszt. Na pisemne wypienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru meouzna
wade za nie majcg zasadniczego wplywu na jaéorobdt i ustali zakres i wielko
potracen za obniong jakosé

3.0Obmiar rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robot

3.1 Obmiar robot
Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiarudtatiokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o za&resdmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmi@em. Wyniki obmiaru é&dg
wpisane do kgizki obmiarow. Jakikolwiek hid lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosci podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie imjizw ST nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku ukaczenia wszystkich robét. Bine dane zostan
poprawione wg ustabelnspektora nadzoru naspiie.

3.2 Zasady okigania ilasci robot
llosci wykonanych robot dmzie okréglana metod obliczenioww na podstawie

powykonawczych sondg wykonywanych przed rozpogziem roboty i po
ukonczeniu.

3.3 Urzidzenia i spret pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob¢dab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.gdhenia i sprgt pomiarowy zostan
dostarczone przez Wykonagycjezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada
atestujcych, to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

3.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary lgdg przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinkdét, a take
w przypadku wysipowania diiszej przerwy w robotach. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczeniadlp wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchnub | obgtosci beda
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi avcke ksijzki obmiarow. W
razie braku miejsca, szkice mphy¢ dolgczone w formie oddzielnego aaknika do
ksiagzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zpkidorem Nadzoru.
Odbiorowi podlega il& wyczerpanego i wytransportowanego gruntu. Dno akwe
po zaka@czeniu robot czerpalnych powinno dygodne z Dokumentagj Roboty
uznaje s¢ za wykonane zgodnie z ST wymaganiami Inspektazelij wszystkie
pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

4. Odbior Robot

4.1 Odbioér
Odbiéor kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykiaaRobot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartasci. Po catkowitym zakiaczeniu Robot
potwierdzonych przez Inspektora nadzoru oraz pasiadkompletu dokumentow



odbiorowych zatwierdzonych przez Inspektora nadadygkonawca zgtasza roboty
do odbioru kdécowego, z bezzwiocznym powiadomieniem ngmpe o tym fakcie
Inspektora nadzoru. Odbidér ostateczny Roboét gpastv terminie ustalonym w
Dokumentach Umowy, liege od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru
zakaiczenia Robot i przypia dokumentow. Odbioru Keowego Robdét dokona
komisja wyznaczona przez Zamaw@@go w obecni Inspektora nadzoru i
Wykonawcy.

Komisja odbierajca Roboty dokona ich oceny jakmwej na podstawie
przedi@onych dokumentéw, wynikow bafia pomiaréw oraz zgodroi wykonania
Robét z ST. W toku odbioru ostatecznego Rob6t kfamzapozna siz realizacy
ustalér przyjetych w trakcie odbiorow robdt w zakresie wykonanRobot
uzupetniagcych i Robot poprawkowych. W przypadku niewykonamiznaczonych
robét poprawkowych lub robét wykozeniowych komisja przerwie swoje czysooi
ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadiwierdzenia przez komgsj
ze jaka¢ wykonywanych Robot odbiega od jako wymaganej ST i nie ma to
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzéstwo ruchu, komisja
dokona potgcen, oceniagc pomniejszos wartas¢ wykonywanych Robot w stosunku
do wymaga przyjetych w Dokumentach Umowy.

4.2 Podstawa pfatoi- Ustalenia ogoéine

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa

jednostk obmiarows ustalom dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji

kosztorysowych wycenionych ryczatltowo podsiaplatnaci jest warté¢ (kwota)

podana przez Wykonawav danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa luloti

ryczattowa pozycji kosztorysowej ethzie uwzgbdniat wszystkie czynni,

wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST.

Ceny 1m3 jednostkowa wyczerpanego i wyrefulowanegprzedpolu play lub na

samej play we Wiadystawie

urobku obejmuije:

- roboty pomiarowe (sonda)

- sprowadzenie i odprowadzenie odpowiedniegocsprz

- codzienne holowanie sgite z miejsc postojowych na budewz budowy (jgli jest
to konieczne)

- rozstawiania kotwic oraz zebrania kotwic i tabptywajacego

- rozstawianie i przesuwanie sgiz w razie konieczri@i przepuszczenia jednostek
ptywajcych

- czerpanie gruntu z refulaaniejsce odktadu, wyrownanie nierowscodna

- plantowanie spkgem cezkim terenu na ktory zostat wyrefulowany urobek

- niezlzdne czynnéci i materiaty pomocnicze

- prace nurkowe

- w cenie nalgy rowniez zawrzeé podczyszczenie dna i usgaie wszelkich
zanieczyszcze blokow, gtazow kamiennych, wraz z ich wywozentyilizacjs.



