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Zatacznik nr 4 do SIWZ

Opis Przedmiotu Zaméwienia - OPZ

dla zadania ,,Wymiana i modernizacja systemow oznakowania
nawigacyjnego - dostawa i montaz monitoringu znakéw
nawigacyjnych” w ramach projektu ,Zintegrowany system
oznakowania nawigacyjnego z elementami e-Navigation.”

Opis systemu SYMON Il, ktory posiada Zamawiajacy — stan aktualny

System SYMON Il stuzy do monitorowania i zarzgdzania urzgdzeniami zainstalowanymi na
znakach nawigacyjnych poprzez stacje monitorujgce koncowe potaczone radiowo ze stacjg
bazows.

System jest eksploatowany od roku 2016 na Zatoce Gdanskiej w konfiguracji podstawowej
i dalsza jego rozbudowa wymaga dostosowania do istniejgcych rozwigzan technicznych.
Dlatego nalezy dostarczy¢ urzadzenia kompatybilne z istniejgcym systemem z 2016r. co do
funkcjonalnosci, wielkosci obudow, sposobu podtgczania oraz zamiennos$ci podzespotow w
celu standaryzacji uzytkowanego sytemu wg. opisu ponizej. Z pracy w warunkach morskich
wynikajg ograniczenia w zajmowanej objetosci, parametrach klimatycznych oraz zuzycia
energii elektrycznej ze zrédet odnawialnych.

W sktad systemu wchodza:

- stacja bazowa z anteng nadawczo-odbiorczg do komunikacji ze stacjami podlegtymi
Zlokalizowana na wiezy wys. 20m, na nabrzezu Wendy w porcie Gdynia. System pracuje na
czestotliwosci radiowej 448.5500 MHz, z mocg nadawczg 0.5W. Komunikacja stacji bazowej
z serwerem zarzgdzajgcym odbywa sie przez sie¢ LAN,

- stacje monitorujgce (6 szt.) z anteng nadawczo-odbiorczg do komunikacji ze stacjg
bazowg oraz odbiornikiem GPS, zlokalizowane sg na obiektach nawigacyjnych nawodnych
Zatoki Gdanskiej w radiowym zasiegu stacji bazowej do okoto 30 km.,

- serwer zarzadzajacy z aplikacjg kontrolno-zarzgdzajgcg znajduje sie w serwerowni
Kapitanatu Portu w Gdyni. Sterowanie aplikacjg kontrolno-zarzgdzajgcg odbywa sie zdalnie
(sie¢ LAN) po przez przegladarke internetowg zabezpieczong loginem i hastem.

Aktualna architektura systemu
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Rys 1. Architektura systemu Symon I

System SYMON Il jest zainstalowany na serwerze pod kontrolg systemu operacyjnego Linux
Ubuntu 14.04 LTS. Serwer zostat zwirtualizowany w Srodowisku kontrolowanym przez
VMwarevSphere 6.5.

llos¢ zasobdw przydzielona do SYMON-a ll:
- 4 rdzenie procesora,

-2 GB RAM,

- 50 GB dysk twardy,

- karta graficzna z 4 MB RAM,

- karta sieciowa.

Catos¢ pracuje na sprzecie typu Blade Dell w obudowie PowerEdge M1000e z roku 2018.

Opis pracy systemu:

Aplikacja kontrolno-zarzadzajgca z krokiem czasowym co 15 min. sprawdza kolejno
parametry otrzymywane z poszczegolnych znakéw nawigacyjnych. Stacja podlegta
odpowiada na zapytanie, a odebrane informacje sg zobrazowane w czytelny dla uzytkownika
sposob w zaktadce danego znaku nawigacyjnego na podktadzie mapy elektronicznej - S57
wraz ze wskazaniem wspotrzednych znaku.
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Rys. 2 Widok ekranu gtéwnego z tabelg znakéw nawigacyjnych

Aplikacja umozliwia sprawdzanie poszczegdlnych znakéw na zadanie. W konfiguracji
monitorowanych znakéw programowane sg parametry, ktére majg by¢ zobrazowane oraz ich
wartosci graniczne w celu generowania alarmow. Wszystkie monitorowane parametry znaku
nawigacyjnego sg sprawdzane automatycznie, a jezeli przekroczg ustalong wartos¢ zostaje
uruchomiony alarm wizualny i dzwiekowy.

Na serwerze zapisywane sg w plikach miesiecznych w postaci XLSX wszystkie wartosci
monitorowanych parametrow.

Uzytkownik ma mozliwos¢ wygenerowania symbolu AIS-AtoN - dla kazdego znaku
nawigacyjnego. Aplikacja generuje wiadomos¢ #21 i przesyla przez stacje bazowag AIS R40
do uzytkownikéw map elektronicznych oraz odbiornikéw AIS na jednostkach ptywajgcych.
Aplikacja z mapg S57 umozliwia wizualizacje wszystkich obiektéw z urzadzeniami AIS w
rejonie zasiegu stacji bazowej AIS R40.

Monitorowane sg nastepujgce parametry znaku nawigacyjnego:
- data i czas odczytu informaciji,
- aktualna pozycja znaku nawigacyjnego — GPS,
- sprawnos¢ GPS oraz ilos¢ widocznych satelitow,
- odlegtos¢ od zadeklarowanej pozycji,
- napiecie akumulatorow zasilajgcych znak nawigacyjny,
- pomiar prgdu podtgczonych lamp,
- wartosci wychylen z inklinometru,
- wartosci przyspieszen z akcelerometru,
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Rys. 3 Widok zaktadki monitorowanych parametrow

Dodatkowo wszystkie monitorowane parametry sg zobrazowane w postaci dobowych

wykreséw, podglad wykresu uruchamiany jest wg. potrzeb uzytkownika.

Rys. 4 Wykresy wybranych monitorowanych parametrow
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Uzytkownik deklaruje parametry jakie bedg monitorowane (wyswietlane) z danego znaku wg.
potrzeb, wynika to z iloéci zainstalowanych i obstugiwanych urzgdzeh na danym znaku.

Lista parametréw w bazie
G max. FACG_Z_MAX m
&8 GPS_FIX m
nklinometr [st] INK m Usufi
Liczba stelitéw GPS_SATS m
Napiecie lampy nr 1 [V] ADC7
Napiecie lampy nr 2 [V ADC8 Usufi
Napiecie monitoringu [V] ADC1
Odlegtos¢ od pozyciji [m] R m Usun
Prad lampy nr 1 [A] ADC5 m Usun
Prad lampy nr 2 [4] ADC6 m Usuri
Przyspieszenie FAacC.Z m
Uderzenie [G] JERK_MAX edytuj Usufi
Wejscie Z1 INPUTT
Wejécie 72 INPUT2
Zatgczenie P2 ouT4 edytuj
Zatgczenie P1 0ouUT3 m Usuri
Zatgczenie napiecia W1 ouT1 m
Zatgczenie napiecia W2 ouT2 m Usufi

Rys. 5 Tabela wyboru wyswietlanych parametrow

Uzytkownik ma mozliwos¢ dodawania nowych znakdéw nawigacyjnych rys. 5, do list
monitorowanych obiektéw ktére bedg wyswietlane w oknie spisu znakow.

Mapa Obiekty ~ Parametry/cechy « Grupowanie v Tabela ~ Radiolatarnia

Lista obiektéw w bazie

By N-1 02 Archiwum Usun
ByN-10 06 m Archiwum
By N-2 01 m Archiwum
By N-5 03 Archiwum Usun
ByN-7 04 Archiwum Usuri
BYN-8 0s [ cov | P
XX-(7) 07 Archiwum

Rys. 6 Tabela dodawania/ usuwania/ zmiany nazwy kolejnych monitorowanych znakow
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Ustawianie przez uzytkownika wartosci parametrow granicznych

Parametry/cechy « Grupowanie Tabela =

nazwa: "odlegtosc od 07, parametr: R

Operator Uzytkownik
Pokaziw Wykresw Pokazw
Nazwa jednostka Prég min. Prég max. Prég min. Prég max. tabeli panelu panelu
boja6 06 0.00 2000 0.00 100.00 v v v
boja5 05 0.00 4000 0.00 40.00 v v v

Zapisz Zmiany

Rys. 7 - wartosci parametréw granicznych

Aktualne parametry wszystkich monitorowanych znakéw nawigacyjnych sg zestawione w
tabeli.

Napiecie Prad lampy Prad lampy Napiecie Napiecie Przyspieszenie G GPS  Liczba Inklinometr ~ Wejécie ~ Wejécie  Uderzenie  Zalaczenie Zalaczenie Zalaczenie  Zalaczenie  Odleglosé od
monitoringu [V nr 1 [A] nr 2 [A] tampy nr 1 [Vl 1ampy nr 2 [V] max. stelitow Is1 al 22 @] napiecia W1 napiecia W2 P1 P2 pozycji [m]
009
0 255 80.6 o

Rys. 8 — Tabela aktualnych parametréw

System umozliwia zarzgdzanie znakami nawigacyjnymi poprzez nastepujgce funkcje:

- zapytanie (wymuszenie dodatkowego raportu),

- wysytanie wiadomosci AlS #21,

- wigczenie/wytgczenie komunikacji radiowej,

- sterowanie zatgczeniem Swiatta oraz innych urzadzen wg. potrzeb.
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Rys. 9 Panel sterowania

Przedmiotem niniejszeqgqo zamowienia jest rozbudowa

systemu

SYMON |l, poprzez:

I. zwiekszenie funkcjonalnosci istniejgcego systemu (modernizacja oprogramowania),
Il. zwiekszenie zasiegu systemu poprzez dostawe i montaz kolejnej stacji bazowej,
lll. dostawa i montaz stacji monitorujgcych na wytypowanych znakach nawigacyjnych.

I. Zwiekszenie funkcjonalnosci istniejacego systemu (modernizacja oprogramowania)

1. Rozbudowa¢ funkcje sterowania urzadzeniami na znakach nawigacyjnych:

a) wprowadzi¢ mozliwos¢ grupowania monitorowanych znakéw wg. kategorii,
torow podejsciowych lub nadanych nazw i mozliwosci sterowania grupami,
sprawdzania stanu, zatgczania Swiatta stosownie do zastosowanego na
obiekcie urzgdzenia (lampa, detektor mgtowy, stacja hydro-meteo).

b) na ekranie gtébwnym (panel prawy) doda¢ zaktadke

,Grupy znakéw”

przedstawiajgcg liste utworzonych grup oraz doda¢ funkcje sterowania dla
grupy znakdéw nawigacyjnych w sposob podobny jak dla pojedynczego znaku

nawigacyjnego,
c) zapewni¢ wigczanie i

wytgczanie urzadzen (lamp nawigacyjnych) dla

pojedynczego znaku i grupy znakow w trybie recznym (przetgcznik On/Off) i w
trybie automatycznym (po przekroczeniu wartosci progowych np. z detektora
mgtowego). Operator musi mie¢ mozliwos¢ okre$lania wartosci progowych.

d) wprowadzi¢ okno do ustawienia czasu sprawdzania systemu ze skokiem co

5min. do 1 h, powyzej 1 h skok co 30 min.

2. Zintegrowac detektory widzialnosci, wiatromierze i stacje hydrometeorologiczne z

systemem SYMON Il poprzez stacje monitoringu.

Zapewni¢ archiwizacje

mierzonych parametréw. Wprowadzi¢ prezentacje na ekranie gtdwnym biezacych
i historycznych danych z wiatromierzy i innych czujnikéw hydrometeorologicznych
oraz z detektoréw widzialnosci w postaci liczbowej i graficznej — forma prezentacji

do uzgodnienia z Zamawiajgcym na etapie realizaciji.
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10.

11.

12.

13.

14.

Rozbudowaé funkcje alarmowania:

a) sposoby alarmowania powinny obejmowaé co najmniej: sygnat dzwiekowy,
komunikat na ekranie w formie wyskakujgcego okna, wystanie wiadomosci
SMS na definiowalne min. 4 numery, wystanie wiadomosci e-mail na
definiowalne min. 4 adresy.

b) wszystkie alerty powinny by¢ archiwizowane i dostepne w postaci
tabelarycznej, forma do uzgodnienia z Zamawiajgcym na etapie realizacji,

c) wprowadzi¢ potwierdzenie odebrania/kasowania alertu. Potwierdzanie nie
moze powodowac usuniecia alertu z historii.

Doda¢ mozliwos¢ generowania (wtgczania i wytgczania) syntetycznych znakow

AIS AtoN dla grupy znakéw przez stacje bazowg AlIS. Funkcja uruchamiana przez

uzytkownika.

Dodac¢ funkcje generowania i przesytania (przez TCP/IP) do stacji bazowej AIS

R40 wiadomosci pogodowej AIS #8 (wg zalecen IMO ) z informacji otrzymanych z

czujnikdw pogodowych objetych systemem monitoringu. Funkcja uruchamiana

przez uzytkownika.

Dodac¢ funkcje repeater’a stacji monitorujgcych.

Rozbudowaé funkcjonalno$¢ bazy danych o narzedzia statystyczne np. czas

bezawaryjnej pracy monitorowanego urzgdzenia. Zakres i format do uzgodnienia

z Zamawiajgcym.

Zapewni¢ mozliwo$¢ aktualizowania komorek mapy ENC przez uzytkownika z

poziomu aplikacji www.

Ustawi¢ logowanie do aplikacji na serwerze z podziatem na uprawnienia oraz

przedstawiane informacje na trzech poziomach: administrator, operator i

uzytkownik.

Doda¢ oznaczenie wspétrzednych geograficznych potozenia kursora na mapie w

formacie: stopnie, minuty i tysieczne minut oraz stopnie, minuty, sekundy i setne

sekundy.

Dodac¢ na ekranie gtdwnym narzedzie do pomiaru odlegto$ci na mapie w metrach

i w milach morskich oraz namiaru z doktadnoscig do setnych stopnia.

W tabeli aktualnych pomiaréw” doda¢ kolumne czas ostatniego pomiaru (czas

lokalny — z serwera ntp).

Zmieni¢ prezentacje pola listy znakéw - podswietlanie nazwy podczas wyboru

znaku na liscie ptaw NIEBIESKA obwodkg wokofo pola z nazwa znaku,

wewnetrzny kolor zgodnie ze stanem Swiatta (obecnie cate pole podswietla sie na
kolor czerwony). Kontrola stanu $wiatta znaku:

a) jezeli na danym znaku wystepujg dwie lampy nawigacyjne i wystepujg dwie
pozycje pomiaru pradu 11 i 12, okno z nazwg znaku nalezy podzieli¢ na dwie
czesci pionowo co do Kkoloru pola o statusie $wiecenia lampy,
czerwony/zielony np. pierwsza lampa Swieci — druga lampa nie $wieci,
pierwsza czeS¢ okna z nazwg znaku ma kolor zielony druga czerwony.
(pozycja edytowalna dla uzytkownika),

b) jezeli wszystko OK. i lampa nie pali to pole z nazwg biate, jezeli wystepuje
stan alarmu to pole z nazwg przyjmuje kolor czerwony,

c) jezeli poziom pradu 11 i 12 przekroczy poziom 0,10A (Swiatto Swieci) to pole z
nazwa znaku i znacznik (romb) na mapie zmienia sie na kolor zielony,

d) jezeli nastgpi zataczenie reczne, przetgczniki W1, W2, P1, P2 w pozycji ,ON”
znacznik (romb) na mapie i pole z nazwg ptawy powinno zmieni¢ na kolor
26tty, priorytet ma kolor czerwony (alarm), nastepnie zielony czyli zatgczenie
sie Swiatta (jezeli bedzie pole Zotte to zapalenie lampy zmieni kolor na zielony,
jezeli alarm to czerwony),

e) w przypadku braku informacji z ptawy w okreslonym czasie, pole z nazwg
ptawy powinno zmieni¢ sie na kolor czerwony.

Przedstawi¢ w formie graficznej pozycje geograficzng znaku nawigacyjnego z

ostatnich 12h. Obszar graficzny z mozliwoscig ustawiana promienia obserwaciji
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pozycji od 10....200m. Obszar samoskalowalny w przypadku dryfu znaku z
widocznym $ladem przemieszczania sie.

15. Wprowadzi¢ mozliwos¢ dodawania stacji bazowych wg. IP oraz obstugi przez
aplikacje kolejnych min. 16 stacji bazowych dla zwiekszenia pokrycia obszarow.

Il. Zwiekszenie zasiegu systemu poprzez dostawe i montaz kolejnej stacji bazowe;j.

Wymagana jest transmisja w systemie gwiazdowym w celu zwigkszenia geograficznego
zasiegu systemu, z zastosowaniem kolejnych stacji bazowych. Dane ze stacji
monitorujgcych zebrane kanatem radiowym do najblizszej stacji bazowej przekazuje sie dalej
kanatem sieci internetowej (kablem, radiomodem z konwerterem TCP/IP) do serwera
systemowego w Gdyni.

Na rys. lI-1 pokazano schemat organizacji stacji bazowych systemu radiowo- sieciowego
(LAN) w celu zbierania danych monitoringu z rejonu Gdyni i Helu.

Detektor .
Widzialnosci

Stacja
Hedro-Meteo

#21 #8
Serwer
SyMon II

TCP/IP

Gdynia

Administrator Operator Uzytkownik 1, 2, 3, ....

Rys. Il — 1 Schemat organizacji Symon Il dla rejonu Zatoki Gdanskiej w wyniku realizaciji
projektu.

Wymaga sie utrzymania serwera systemowego aplikacji SYMON Il w Gdyni z mozliwo$cig
wspotpracy sieciowej, kablem swiattowodowym z kolejnymi stacjami bazowymi.

W relacjach stacja bazowa — stacja monitorujgca na obiekcie ON (nawodnym lub lgdowym)
zawsze bedzie realizowana komunikacja przez radio. Stacje bazowe zbierajg dane ze
swojego obszaru stacji monitorujgcych kanatem radiowym, a nastepnie przesyltajg je siecig
LAN do serwera systemowego aplikacji w Gdyni.
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Przez tgcznos¢ sieciowg rozumie sie wykorzystanie sieci wewnetrznej LAN z adresacjg
TCP/IP Urzedu Morskiego, przez tgcznosé radiowg rozumie sie dedykowany kanat pasma

UHF.

Wymagane parametry stacji bazowej:

1.

Urzadzenia zainstalowane w jednej obudowie IP 65 z wentylacjg i przystosowane
do zasilania z sieci 230V AC oraz zawieszenia na scianie. Obudowa wyposazona w
zewnetrzny konektor typu N do podtgczenia anteny nadawczo-odbiorcze;j.
Radiomodem:
Pasmo UHF, moc 0,5...5W, praca simplex, czestotliwosci TX/RX 448,5500 MHz.
Zapewni programowanie mocy 0,5-5W, oraz czestotliwo$¢ pracy radiomodemu w
zakresie: min. 440 - 465 MHz. Zapewni wspétprace z radiomodemami istniejgcych
stacji monitoringu oraz zaimplementowang juz aplikacja.
Porty radiomodemu:

- zZtgcze danych RS232/RS485 z optoizolacjg transmisiji.

- wyjscie antenowe z radiomodemu typ BNC, meskie.
Wymiary zewnetrzne radiomodemu wraz ze ztgczami: max. 55x75x35mm.
Radiomodem z wbudowanym ztgczem — Canon 9 pin z mozliwoscig przykrecenia
Srubowego poditgczanego konektora.
Zasilanie radiomodemu 9...15V DC przez konektor srubowy w obudowie
radiomodemu na przewody min. 1,5mm?2.

Antena N/O: pretowa dookdlna, np. CXL 70-3LW/h, pasmo 440-470 MHz,
opornos$¢ falowa 50 ohm, zysk min. 5,15 dBi (3 dBd) z konektorem typ N

Stacja bazowa bedzie posiada¢ wewnetrzny skonfigurowany konwerter
RS232/Ethernet i podigczony z radiomodemem oraz sieci LAN UM.

Miejsce montazu stacji bazowej - obiekt Latarni Morskiej w Helu z anteng N/O na

zewnatrz wiezy, w porozumieniu z zamawiajgcym.

Ill. Dostawa i montaz stacji monitorujacych na wytypowanych znakach nawigacyjnych

Wymagane jest dostarczenie i uruchomienie 5 sztuk stacji monitorujgcych na nastepujgcych
znakach nawigacyjnych: Nowy Port — lewe Swiatto wejsciowe oraz na ptawach: ZN, ZS, HEL,

GN.

Wymagane parametry stacji monitorujgce;j:

1.

Zasilanie 9....30V DC, pobor prgdu w stanie czuwania <= 100 mA.

Zabezpieczenia: bezpiecznikiem PTC wraz z zabezpieczeniem elektronicznym
przed odwroceniem biegunowosci, zabezpieczenie przed zbyt wysokim napieciem >
30V, oraz przeciwzakitéceniowym filtrem zasilania.

Temperatura pracy -15...+40 st. C, urzgdzenie bedzie przystosowane do pracy w
warunkach morskich, wymagane jest lakierowanie ptytek z podzespotami
elektronicznymi.

Zamawiajagcy wymaga dostarczenia kart katalogowych zastosowanych elementéw.
Obudowa IP min. IP65, wykonana ze stopu aluminium, odporna na wode morska,
pomalowana proszkowo, rozmiary max. 20x16x10 cm. Wprowadzanie kabli przez
dtawnice PG13,5 (5 szt.) z nakretkami wewnagtrz. Do obudowy przymocowac
konektory do podtgczenia zewnetrznych anten UHF (N)i GPS (TNC)
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

Cztery otwory mocujgce obudowe na sruby M5 mieszczgce sie w obrysie obudowy.
Sruby mocujgce pokrywe z uszczelkg ze stali nierdzewnej z tbem na $rubokret
krzyzowy, nie wypadajgce.

Radiomodem - wymagania:

Pasmo UHF w zakresie: min. 440-465 MHz, praca simplex, czestotliwosci TX/RX

448,5500 MHz. Zapewni programowanie mocy 0,5-1W, oraz czestotliwos¢ pracy

radiomodemu w zakresie: 440-465 MHz. Zapewni¢ wspotprace z radiomodemami

istniejgcych stacji bazowych oraz zaimplementowang juz aplikacja.

- Zlgcze danych: typ RS232/RS485 z optoizolacia linii transmis;ji.

- Wyjscie antenowe z radiomodemu typ BNC, meskie.

Wymiary maksymalne zewnetrzne radiomodemu wraz ze ztgczami 155x75x35mm.

Radiomodem ze zlgczem Canon 9 pin, wlutowanym, z mozliwoscig przykrecenia

podtgczanego konektora, potgczony z ptytg monitoringu przez indywidualny port

jako element zewnetrzny, roztgczalny (mozliwos¢ tatwej wymiany), radiomodem we
wspolnej obudowie.

Zasilanie radiomodemu 9...15V DC z ptyty bazowej przez zlgcze srubowe w obudowie

radiomodemu na przewody min. 1,0mm?2.

Protokdt komunikacyjny danych w eterze stacji monitorujacych musi pozosta¢ zgodny

z aktualnie uzywang aplikacja.

Ptyta bazowa modutu monitoringu (PCB) z elementami oraz ztgczami musi by¢ w

wykonaniu jednoczesciowym tzn. bez dodatkowych nadstawek, potgczen i

rozszerzen. Wykonanie modutu ptyty bazowej musi spetni¢ wymagania do pracy w

warunkach morskich. W tym celu trzeba wykonaé powlekanie obwodu drukowanego

powtokami konforemnymi. Laminat typu FR4, 1.6mm, druk dwustronny.

Podtgczanie przewoddéw zewnetrznych do zaciskbw na ptyci bazowej przez

uzytkownika. Zaciski przewodéw na zyty min. 2,5 mm2, zaciski srubowe wysokiej

jakosci, rozmieszczone na ptycie bazowej monitoringu ze swobodnym dostepem do
obstugi (przykrecania zyt), zaciski wlutowane w ptytke.

Struktura ptyty bazowej monitoringu oparta bedzie na procesorze o architekturze min.

16 bitowej, z rozbudowanym trybem niskiego poboru mocy . Zapewni ustawianie

adresu i nazwy znaku przez uzytkownika. Plyta ma by¢ wyposazona w nosnik

pamieci nieulotnej o pojemnosci min. 256Mb.

Antena do radiomodemu: pretowa dookdlna, np. typ PROCOM CXL 70-1LW/h z

kablem antenowym RGS58, dobrej jakosci, dt. kabla min. 6mb, konektory na kablu

prasowane zenskie typ N - podtgczenie do anteny i podigczenie do stacji monitoringu.

Stacja musi posiada¢ wewnetrzny modut GPS z zewnetrzng anteng (fi max.70mm)

do pomiaru i przesytania pozycji oraz synchronizacji czasu (charakterystyki swiatta).

Antena GPS z uchwytem montazowym na $rednice fi 20..40). Kabel antenowy RG58

dt. min. 6 mb, konektory do podtgczenia anteny i monitoringu prasowane, zenskie typ.

TNC.

Anteny zewnetrzne przytacza sie do urzgdzenia monitoringu przez odpowiednie,

hermetyczne konektory przymocowane do obudowy.

Wejscia pomiarowe:

Stacja monitoringu ma posiadaé nastepujgce co najmniej 4 wejscia pomiarowe

napieciowe, co najmniej 4 wejscia pomiarowe prgdowe oraz co najmniej dwa wejscia

pomiarowe dwustanowe: wysoki, niski (oba beznapieciowe),

a) stacja monitoringu musi posiada¢ nie mniej niz 4 wejscia pomiarowe napieciowe,
0 zakresie 0...30V max. DC. Przetwornik pomiarowy: co najmniej 12 bitowy.
(opbznienie czasu reakcji uktadu — 20s). Kazde wejscie bedzie podtgczone z
indywidualnym zaciskiem minusowym (masa). Wejscia bedg z zabezpieczeniem
przepieciowym oraz odporne na impulsy zaktdcajgce napiecia powyzej 30V.
Doktadnos¢ pomiaru napiecia: +/- 25 mV,

b) stacja monitoringu musi posiada¢ nie mniej niz 4 wejscia pomiarowe prgdowe 0
zakresie 0...10A. Pomiar pradu dla napiecia AC i DC do 100V pp. (opdznienie
czasu reakcji - 20s), nie wprowadzajgce dodatkowego obcigzenia mierzonego
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18.

19.

20.

zrodta prgdowego. Doktadnos¢ pomiaru +25mA. Wejscia z zabezpieczeniem
obcigzeniowym,

c) stacja monitoringu musi posiadaé nie mniej niz 2 wejscia pomiarowe cyfrowe
stanéw zwarty/rozwarty. (opdzZnienie czasu reakcji - 20s) Wejscia zabezpieczone
beda przed napieciem do 36V,

d) na plycie bazowej monitoringu nalezy zainstalowaC¢ nie mniej niz 3 porty
wejscie/wyjscie, optoizolowane typu RS232/422. Wymagane sg konektory portéw
srubowe, wlutowane, na przewody poditgczane przez uzytkownika min. 1,5mm2
na potrzeby podigczenia urzadzeh zewnetrznych. Dane wejsciowe w formie
protokotu NMEA, np. z czujnikbw pogodowych, detektora widzialnoéci, lampy
nawigacyjnej itp.

Wyijscia zalgczajgce:

Stacja monitoringu ma posiada¢ co najmniej dwa wyjscia cyfrowe dwustanowe

napieciowe, zatgczajgce oraz co najmniej dwa wyjscia zatgczajgce stykiem

beznapieciowym ( zwarte/rozwarte),

a) stacja musi posiadac nie mniej niz 2 wyjscia cyfrowe dwustanowe zatgczajgce:
(stan zwarty/rozwarty) — obcigzalno$¢ wyjscia min. 5A, monitorowana zmiana
stanu na wyjsciu z zabezpieczeniem przecigzeniowym i zwarciowym.
Czestotliwos¢ pracy od DC do 50kHz, odpornos¢é na zaktécenia
elektromagnetyczne RoHS 202/95/EC,

b) stacja musi posiadac¢ nie mniej niz 2 wyjscia napieciowe zatgczajgce 0...36VDC,

min. 5A DC, (monitorowana zmiana stanu), kazde wyjscie z indywidualnym
zaciskiem minusowym.
Wyjscia bedg zabezpieczone przez zabezpieczenie przecigzeniowe zwarciowe
oraz termiczne. Musi istnie¢ mozliwos¢ wykrycia braku obcigzenia lub
uszkodzenia urzgdzenia przed i po wigczeniu wyjécia. Prad zasilania w stanie
wylgczenia z podfgczonym obcigzeniem wyniesie max 2uA, funkcja wykrywania
braku obcigzenia przed i po zatgczeniu wyijscia, ograniczenie prgdowe +10%
nominalnego obcigzenia. Odpornos¢ na zaktocenia elektromagnetyczne RoHS
202/95/EC,

C) wyjscia napieciowe i zatgczajgce jako zintegrowane wyjscia z pomiarem napiecia i
pradu,

d) wszystkie zewnetrzne elementy obudowy tj. dtawnice, konektory antenowe
rozmieszczone po jedne stornie obudowy - na dtuzszym boku.

Doda¢ funkcje repeatera stacji monitorujgcych. Funkcja uaktywniana przez

operatora.

Wymagania wspétpracy modutu monitoringu z elementami zewnetrznymi na znaku

nawigacyjnym.

Modut stacji monitoringu bedzie realizowat nastepujace funkcje obstugi zewnetrzne;j:

a) wyjscie synchronizacji $wiatta do btyskaczy AM6-— portem RS 232/422
(programowane opdéznienia impulsu synchronizaciji),

b) wyjscie synchronizacji do btyskaczy w lampach impulsowo zboczem , — “ lub ,, +
” (programowane opoznienia impulsu),

Cc) obstuga akcelerometru xyz, z mozliwodcig zmiany potozenia monitoringu w
trzech osiach w zaleznosci od sposobu montazu skrzynki monitoringu
(programowo). Mozliwos¢ sprzetowego wyboru impulsow 3,3V, 5V, 12V i
napiecia zasilania, ograniczenie prgdowe do 100maA,

d) obstuga inklinometru do pomiaru wychylen poziomych i pionowych z
mozliwoscig zmiany potozenia modutu w pionie lub poziomi w zaleznosci od
sposobu montazu skrzynki monitoringu, akcelerometr i inklinometr jako jeden
element,

e) na potrzeby testbw wymagana jest opcja sygnalizacji diodami LED stanow pracy
GPS oraz pracy modutu, zatgczana w czasie uruchamiania urzadzenia oraz na
polecenie uzytkownika na okoto 1min,
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f)  wymagane jest przesytanie do uzytkownika pomiaru wartosci napiecia zasilania
monitoringu,

g) wymagana jest mozliwos¢ zdalnego =zatgczania/wytgczania zewnetrznych
urzgdzen oraz przesytanie informacji z portdéw i ztgcz do stacji bazowej, poza
.watch-dogiem”. programowym i sprzetowym,

h) wymagana jest mozliwo$¢ zdalnego resetu sprzetowego znaku z poziomu stacji
bazowej oraz resetu dostepnym przyciskiem zamontowanym na ptycie bazowej,

i)  wymagana jest mozliwos¢ zdalnej wymiany, aktualizacji oprogramowania stacji
monitoringu.

Wymagania dotyczace odbioru przedmiotu zamowienia

1. Wykonawca zainstaluje, uruchomi i odda dziatajgcg w petni aplikacje na
dedykowanym serwerze w Urzedzie Morskim w Gdyni, dostarczy Zamawiajgcemu
instrukcje obstugi, aktualne opisy i schemat aplikacji oraz urzgdzenh, aktualny
zastosowany program zrodlowy aplikacji SYMON |l oraz opisy zastosowanych
protokotéw komunikacyjnych.

2. Zamawiajgcy wymaga udziatu w testach FAT wykonanych na podstawie Normy IEC
62381.

3. Wymagane sg testy SAT opracowane przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Zamawiajgcego, potwierdzajgce prawidtowy odbiér mierzonych parametréw oraz
potwierdzajgce sterowanie nastepujgcymi typami lamp nawigacyjnych: VEGA -
VLB44, MSM - MFR 400, MSM - MBL 160. Testy SAT majg obejmowac dwa etapy:

a) uruchomienie aplikacji i kontrola poprawnej pracy urzgdzeh w warunkach
warsztatowych w wyznaczonym obiekcie Urzedu Morskiego w Gdyni,

b) kontrola poprawnej pracy systemu po koncowej instalacji urzadzen
stanowigcych przedmiot zamdéwienia.
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