Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru roboét

Roboty czerpalne zwigzane z utrzymaniem toréw wodnych dla
przystani Kuznicy oraz Portu Jastarni.
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1. Ogolne zasady wykonania robét

1.1 Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za

jako$¢ zastosowanych materialtdéw i1 wykonywanych robdt, za ich zgodnos$¢ z
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw rob6t zgodnie z
wymiarami i rz¢dnymi przekazanymi na pisSmie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia
wysokos$ci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci
za ich doktadnos¢. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia
elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy 1 w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyz;ji
Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci.
Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca. Wykonawca zapewni
uprawnionego geodetg, ktory w razie potrzeby bedzie stuzyl pomocg Inspektorowi
przy sprawdzaniu lokalizacji i rzednych wyznaczonych przez Wykonawce.
Wykonawca zabezpieczy sie¢ punktdow odwzorowania zalozona przez geodete.
Wytyczenie zasadniczych linii robdt poglebiarskich powinno by¢ sprawdzane przez
Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za terminowos$¢ wykonywanych robét. Wykonawca
bedzie podejmowat wszystkie niezbedne dziatania aby stosowac przepisy, normatywy
z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy oraz poza jego terenem. W
szczegOlnosci Wykonawca bedzie zobowigzany wykluczy¢ prace personelu w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia. Nie przewiduje si¢
koniecznosci opracowania projektu zagospodarowania placu budowy.

1.2. Miejsce odktadu urobku
Urobek z robét czerpalnych bedzie odktadany we wskazanym miejscu przez Urzad
Morski w odlegtosci do 2000m od wykonywanych rob6t czerpalnych.

2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot

2.1. Sprawdzenie jakos$ci wykonania robét
Sprawdzeniem jakosci wykonania robot jest powykonawczy operat geodezyjny (plan
batymetryczny).

2.2. Szerokos¢ toru w dnie
Szerokos¢ wykopu ziemnego nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o
wiecej niz + 0,50 m.

2.3. Rzgdne wykopu ziemnego
Zamawiajacy wymaga podczyszczenia toru na gtebokos¢:

a) 3,5 mi szerokos$ci toru 30 m od gtéwek wejscia przystani Kuznica
b) S5m i szerokos$ci toru 60 m od gtéwek wejscia portu Kuznica



2.4 . Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie roboty, ktére wykazuja wicksze odchylenia cech od okreslonych w
punktach 1 1 2 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na
jego koszt. Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uznaé
wadg¢ za nie majaca zasadniczego wplywu na jakos$¢ robot i1 ustali zakres 1 wielkos¢
potracen za obnizong jakos¢

3.0Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robét

3.1 Obmiar robot
Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosci podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Bigdne dane zostang
poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na piSmie.

3.2 Zasady okres$lania ilosci rob6t
Ilosci wykonanych robot bedzie okreslana metoda obliczeniowg na podstawie
powykonawczych sondazy wykonywanych przed rozpoczeciem roboty 1 po
ukonczeniu.

3.3 Urzadzenia i sprzgt pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce, jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne S$wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w calym okresie trwania robdét.

3.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary bedg przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze
w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi w karcie ksigzki obmiaréw. W
razie braku miejsca, szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
Odbiorowi podlega ilos¢ wyczerpanego i wytransportowanego gruntu. Dno akwenu
po zakonczeniu robdt czerpalnych powinno by¢ zgodne z Dokumentacjg. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

4. Odbior Robdét

4.1 Odbiér
Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Po catkowitym zakonczeniu Robot
potwierdzonych przez Inspektora nadzoru oraz posiadaniu kompletu dokumentéw
odbiorowych zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru Wykonawca zglasza roboty



do odbioru koncowego, z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora nadzoru. Odbidér ostateczny Robot nastgpi w terminie ustalonym w
Dokumentach Umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru
zakonczenia Robét i przyjecia dokumentdéw. Odbioru koncowego Robdét dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inspektora nadzoru i
Wykonawcy.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw oraz zgodno$ci wykonania
Robot z ST. W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdt w zakresie wykonania Robot
uzupetniajacych i Rob6t poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych
robdt poprawkowych lub rob6t wykonczeniowych komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje,
ze jakos¢ wykonywanych Robét odbiega od jakosci wymaganej ST i nie ma to
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto§¢ wykonywanych Robdt w stosunku
do wymagan przyjetych w Dokumentach Umowy.



